A Gleason Company KISSSOft

Software de calculo KISSsoft® —
Sua primeira escolha para o dimensio-
namento profissional da transmissao

» Para rodas cilindricas e conjuntos plan-

etarias, cremalheiras, engrenagens conicas

e hipoides, coroas de sem-fim, engrena-

gens de face, engrenagens nao redondas,

engrenagens helicoidais concorrentes e

rodas dentadas assimeétricas. Gleason Engineering and Manufacturing System

= Sistemas de eixos/rolamentos, calculo da
distribuicdo da carga e da tensdo em man-
cais, vibragbes em sistemas de eixos.

* Modelagem e analise de sistemas consid-
erando a cinematica, espectros de cargas,
carcaca e condigbes espaciais.

* Linguagem script para controle de calculos
de rotina, interface COM.

* Interfaces para aplicagdes CAD, FEM, CAE
e MBS.

» Exportacdo de dados de engrenagens em

Interfaces para
f to 2D, 3D, texto, x/y e GDE.
ermaio o, Xy e software GEMS® GAMA™.
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KISSsoft € um software CAE de estrutura
modular para o dimensionamento, otimizagéo
e analise de elementos da maquina em con-
formidade com as normas internacionais e
métodos e férmulas reconhecidos de tecnolo-
gia de engenharia.

KISSsoft executa calculos de resisténcia,
vida util, confiabilidade e distribuicao de
carga de forma rapida e precisa. Para tal, é
disponibilizada a documentagéo detalhada
com graficos e modelos.

O processo de otimizacdo usa caracteristicas
de massa de componentes, vibragdo, den-
sidade de poténcia, eficiéncia, etc. e torna
KISSsofta ferramenta ideal para todos os
conceitos de transmissao.
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Venha nos conhecer em: -

kisssoft.com LinkedIn
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