Software de calculo KISSsoft® —
Sua primeira escolha para o dimensio-
namento profissional da transmissao

» Para rodas cilindricas e conjuntos plan-
etarias, cremalheiras, engrenagens conicas
e hipoides, coroas de sem-fim, engrena-
gens de face, engrenagens néo redondas,
engrenagens helicoidais concorrentes e
rodas dentadas assimeétricas.

» Sistemas de eixos/rolamentos, calculo da
distribuicdo da carga e da tensdo em man-
cais, vibracdes em sistemas de eixos.

» Modelagem e analise de sistemas consid-
erando a cinematica, espectros de cargas,
carcaca e condicbes espaciais.

» Linguagem script para controle de calculos
de rotina, interface COM.

» Interfaces para aplicagdes CAD, FEM, CAE
e MBS.

» Exportacdo de dados de engrenagens em
formato 2D, 3D, texto, x/y e GDE.
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GEMS

Gleason Engineering and Manufacturing System

Interfaces para
software GEMS®e GAMA™,
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KISSsoft € um software CAE de estrutura
modular para o dimensionamento, otimizagéo
e analise de elementos da maquina em con-
formidade com as normas internacionais e
métodos e férmulas reconhecidos de tecnolo-
gia de engenharia.

KISSsoft executa calculos de resisténcia,
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