KISSsoft System Module 2025

Convivialité

= |nterface intégrée a KISSsoft
= Représentation dans plusieurs fenétres
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Dans KISSsoft System Module, les fenétres et onglets
peuvent étre affichés sur plusieurs écrans, ce qui ac-
célere le flux de travail et permet d’avoir une bonne
vue d’ensemble de l'intégralité du systéme lors de I'op-
timisation d’éléments individuels.

Affichage 3D

= Création automatique du modele de transmis-
sion & partir des caractéristiques des éléments

= Contr6le de collision avec les données CAO im-
portées
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Quels que soient la topologie définie dans le Sketcher
ou dans l'arborescence du modéle, et les détails de
roue dentée et d’arbre construits, I'affichage 3D per-
met de vérifier rapidement I'arrangement et I'utilisation
de I'espace de construction.

Fréquences

= Fréquences d’engrenement et de montage
= Fréquences de défaut de palier
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Lors de la détection d’erreurs, la connaissance des fré-
quences de roue dentée et de palier permet d’éviter
les défaillances ou de planifier les opérations de main-
tenance. Les fréquences sont calculées en tenant
compte des harmoniques et des bandes latérales sur
une plage de vitesse de rotation.

Définition de topologies

= Représentation schématique dans le Sketcher
= Modélisation avec souris et clavier
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Le Sketcher permet de définir la topologie d’'un engre-
nage de la méme maniére que si I'on utilisait un stylo
et du papier. Le systeme est dessiné dans un quadril-
lage a 'aide de la souris et du clavier.

Annotations

= Affichage des caractéristiques des éléments
= |ndication des noms des éléments
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Les annotations fournissent un apercu rapide des prin-
cipales données sur les éléments en tant que re-
marques, telles que le nombre de dents ou la spécifi-
cation du roulement. Cela simplifie la communication
lors de la vérification ou de I'explication d’'une cons-
truction.

Données dans un tableau d’apercgu

= Liste des caractéristiques des éléments
= Au niveau sous-systeme ou systeme
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Les principales données par type d’élément sont re-
groupées dans des tableaux. Ces tableaux fournissent

également des informations sur I'affectation d’'un élé-
ment, par ex. a un palier sur lequel un arbre est monté.

Analyse des vibrations forcées

= Excitations induites par les engrenements, etc.
= Forces de palier résultantes dans le temps

— Speed of the reference boundary: 692.6316 [1/min

— Speed of the reference boundary: 915 2632 [1/min

Speed of the reference boundary: 37 [I/mln]
ar

Speed of the reierence bounc‘uv: 1583 1579 [1/min]

— Speed of the reference boundary: 470 DOODjl/rnmi

Speed of the reference boundary 4211 [1/min,
K-~ — Speed of the referenoe undary: .0526 [1/min;

— Speed of the reference boundary: 2473.6842 [1/min
— Speed of the reference boundary: 2696.3158 1/min]
— Speed of the reference boundary: 2918.9474 [1/min;
— Speed of the reference boundary: 3141.5789 [1/min;
— Speed of the reference boundary: 3364.2105 [ 1/min
— Speed of the reference boundary: 3586.8421 [1/min.
Speed of the reference boundary: 3809.4737 llmln

peed of the referenc 4032.10

Speed of the reference bcundary 4254.7368 1,
— Speed of the reference boundary: 4477.3684 llmrr\
— Speed of the reference boundary: 4700.0000 [1/min’

Dans l'analyse des vibrations forcées, I'excitation re-
sultant de I'erreur de transmission est prise en compte
en relation avec tous les engrenements, les déséqui-
libres de I'arbre et les ondulations du couple. Les bruits
de carter peuvent étre calculés a I'aide des forces de
palier en fonction du temps.

Déformation du systéme

= Affichage 3D des éléments déformés
= Evaluation du décalage dans I'engrénement

La déformation du systéme est visualisée. Cela permet
de comprendre les principaux facteurs qui causent des
déplacements dans I'engrenage, par ex. le fléchisse-
ment des arbres, des paliers ou des corps de roue.

Une version d’essai est disponible sur demande
sur notre site Web : www kisssoft.com/trial



