Gear Design Software Klssso I l

Software de calculo KISSsoft® —
Su primera eleccion para un dimensio-
nado de engranajes profesional

» Para ruedas cilindricas y juegos planetari-

0s, cremalleras, ruedas conicas e hipoides,
ruedas beveloides y coronas de sinfin, rue-
das frontales, ruedas no circulares, ruedas

helicoidales y ruedas dentadas asimétricas.

Gleason Engineering and Manufacturing System

= Sistemas de arboles-rodamientos, calculo
de la distribucion de la carga y la tension en
rodamientos, vibraciones en sistemas de
arboles.

* Modelado y analisis de sistemas consid-
erando la cinematica, espectros de carga,
cajas y condiciones espaciales.

» Lenguaje de script para controlar calculos
rutinarios, interfaz COM.

» Interfaces para aplicaciones CAD, FEM,
CAE y MBS.

= Exportacion de datos de ruedas dentadas
en formato 2D, 3D, texto, x/y y GDE.

Interfaces para
software GEMS® y GAMA™.

KISSsoft e Sharing Knowledge

© KISSsoft AG - A Gleason Company
Rosengartenstrasse 4, 8608 Bubikon, Switzerland
All rights reserved.



KISSsoft es un software CAE de disefio mo-
dular para el dimensionado, la optimizacion y
el analisis de elementos de maquinas segun
normas internacionales y métodos y férmulas
de la ingenieria técnica reconocidos.

Con KISSsoft se realizan calculos de resis-
tencia, vida util, fiabilidad y distribucién de la
carga con rapidez y precision. Para ello, se
facilita documentacion detallada con graficos
y modelos.

En el proceso de optimizacion se utilizan
parametros para la masa del componente,
vibracidn, densidad de potencia, grado de
eficiencia, etc:'y con ello hace que KISSsoft
resulte una herramienta ideal para todos
losconceptos de engranajes y transmisiones.

Conodzcanos:

kisssoft.com LinkedIn
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