KISSsoft System Module 2025

Facil de usar

= ook and feel de KISSsoft
= Representacion en varias ventanas

En KISSsoft System Module, las ventanas y pestafias
pueden disponerse en varias pantallas, lo que acelera
el flujo de trabajo y permite una buena vision de con-
junto de todo el sistema al optimizar componentes in-
dividuales.

Visualizador 3D

= Generacion automéatica del modelo de transmi-
sion a partir de propiedades de componentes

= Comprobacion de colisiones con datos CAD
importado
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Cualquiera que sea la topologia definida en el
Sketcher o en la estructura de arbol del modelo y los
detalles de los engranajes y arboles disefiados, el vis-
ualizador 3D permite comprobar rapidamente la dis-
posicién y el aprovechamiento del espacio de disefio.

Frecuencias de excitacion

= Frecuencias de engrane y de montaje
= Frecuencias fundamentales y de paso en
rodamientos

BB e bs WRE RRH@

L7 Ll A | e |
o R XL JE G ]
RO AR AP
Reference speed, From boundary condition, Input [Hz]

= ;
RGP

El conocimiento de las frecuencias de engranajes y
cojinetes contribuye a detectar defectos para evitar fal-
los o planificar trabajos de mantenimiento. Las fre-
cuencias se calculan en un margen de velocidad, con-
siderando armonicos y bandas laterales.

Definicién de topologias

= Representacion esquematica en el Sketcher
= Modelizacién con ratén y teclado

Sharing Knowledge



El Sketcher permite definir la topologia de una tran-
smisién o de un tren de potencia como si se utilizara
lapiz y papel. El sistema se dibuja sobre una cuadri-
cula utilizando el ratén y el teclado.

Anotaciones

= Propiedades clave de componentes
= Denominacion de componentes
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Las anotaciones ofrecen una rapida vision general de
datos clave de los componentes como el nimero de
dientes, el modulo, la longitud total del arbol o la de-
nominacion de un rodamiento. Esto simplifica la comu-
nicacion durante la revision o al explicar un disefio.

Datos en formato de tabla

= |ista de propiedades de los componentes
= A nivel de subsistema o sistema
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Los datos clave por cada tipo de componente se han
agrupado en tablas. Las tablas ofrecen informacion
sobre la asignacién de un componente, p. €. sobre
qué arbol va montado un rodamiento.

Anéalisis de vibraciones forzadas

= Excitaciones de engranes, etc.
= Fuerzas en cojinetes resultantes a lo largo del
tiempo
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El andlisis de vibraciones forzadas considera la exci-
tacién debido al error de transmisién en todos los en-
granes, desequilibrios de arboles y ondulaciones del
momento torsor. Los ruidos de caja pueden calcularse
mediante fuerzas de cojinete en funcion del tiempo.

Deformacioén del sistema

= Visualizacion 3D de componentes deformados
= Evaluacion del desplazamiento en el engrane

Se visualiza la deformacion del sistema. Esto permite
comprender los factores clave que provocan despla-
zamientos en la transmision, por ejemplo, la flexion de
arboles, cojinetes, cuerpos de la rueda o carcasas.

Bajo demanda se ofrece una versién de prueba a
través de nuestro sitio web: www.kisssoft.com/trial



