KISSsoft® Berechnungssoftware —
Ihre erste Wahl fur die professionelle
Getriebeauslegung

= Fur Stirnrader und Planetensatze, Zahn-
stangen, Kegel- und Hypoidrader, Beveloid-
und Schneckenrader, Kronenrader,
Unrundrader, Schraubrader und asymme-
trische Zahnrader.

= Wellen-Lagersysteme, Berechnung von
Last- und Spannungsverteilung in Lagern,
Vibrationen in Wellensystemen.

* Modellierung und Analyse von Systemen
unter Berucksichtigung von Kinematik,
Lastkollektiven, Gehause und raumlicher
Gegebenheiten.

» Skriptsprache zur Steuerung von Routine-
berechnungen, COM-Schnittstelle.

= Schnittstellen zu CAD-, FEM-, CAE- und
MBS- Anwendungen.

= Export von Zahnraddaten im 2D-, 3D-,
Text-, x/y- und GDE-Format.
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Gleason Engineering and Manufacturing System

Schnittstellen zur
GEMS®- und GAMA™-Software.

info@kisssoft.com
KISSSOft www.kisssoft.com
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Wissen teilen



KISSsoft ist eine modular aufgebaute CAE-
Software zur Auslegung, Optimierung und
Analyse von Maschinenelementen nach inter-
nationalen Normen und anerkannten Metho-
den und Formeln der Ingenieurstechnik.

KISSsoft flhrt Festigkeits-, Lebensdauer-,
Zuverlassigkeits-und Lastverteilungsberech-
nungen schnell und prazise durch. Detaillierte
Dokumentation mit Grafiken und Modellen
wird dazu ausgegeben.

Der Optimierungsprozess verwendet Kenn-
werte zu Bauteilmasse, Schwingung, Leis-
tungsdichte, Wirkungsgrad, etc. und macht
damit KISSsoft zum idealen Tool fur samt-

liche Getriebekonzepte.
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